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摘要：针对焦面空间尺寸小，两个ＣＣＤ成像面由于棱镜拼接而成正交垂直分布的航空相机设计了一种焦面帘幕式快门。

该快门采用齿形带作为快门帘幕，齿形带上开合适宽度的长条形孔作为曝光帘缝，通过改变帘缝运动速度调整曝光时

间。采用两个快门帘幕正交布置、同步驱动的方法实现了两片面阵ＣＣＤ同时曝光。通过编码器反馈，控制快门驱动电

机转速，使ＣＣＤ曝光时快门帘保持稳速，从而保证ＣＣＤ曝光均匀性。实际测试显示，快门曝光可实现１／３００～１／１０００ｓ

连续可调，ＣＣＤ曝光均匀性优于１０％。另外，通过更换快门帘，改变曝光帘缝宽度，可进一步拓宽曝光时间调节范围。

实验结果表明，此种快门能够满足面阵ＣＣＤ航空相机的成像要求。
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１　引　言

　　航空侦察是军事侦察的重要组成部分，航空

侦察的关键在于大面阵ＣＣＤ相机的发展。快门

作为面阵ＣＣＤ相机的关键部件也随着相机的发

展而不断发展。快门形式多种多样，按工作原理

分有纯机械快门、机械电子快门和电子快门；按快

门帘形式分有焦面帘幕式快门和焦面钢片式快

门［１３］。

焦面帘幕式快门常见的形式是采用上、下两

个帘，两个帘开口部分相互错开一个位置形成曝

光狭缝，帘幕材料为超薄钢带或涂胶黑布。比较

有代表性的焦面帘幕式快门有美国Ｒｅｃｏｎ／ｏｐｔｉ

ｃａｌ公司６０年代研制的应用在ＫＳ８７相机上的焦

面帘幕式快门；美国Ｒｅｃｏｎ／ｏｐｔｉｃａｌ公司８０年代

研制的应用在ＫＳ１４７相机上的新型焦面帘幕式

快门［４５］。快门帘的运动速度恒定，一次拍照结束

后，快门辊轴反卷，使快门帘回到初始位置等待下

一次拍照。快门通过改变上、下两个帘的相互位

置关系改变狭缝大小，进而调整曝光时间。这种

快门在结构上比较复杂，占用空间尺寸较大。

焦面钢片式快门也是采用上、下两个帘的结

构形式，每个帘由一组钢片构成，通过钢片的展

开、收缩实现快门上、下两个帘的运动，比较有代

表性的有日本Ｎｉｋｏｎ公司９０年代研制的应用在

尼康相机上的焦面钢片式快门；瑞士 Ｈｅｅｒｂｒｕｇｇ

公司２００８年研制的应用在ＬｅｉｃａＲＣＤ１０５数字相

机上的焦面钢片式快门［６７］。快门帘由电磁驱动，

快门一个帘打开后开始曝光，另一个帘关闭时结

束曝光，通过每个帘启动的时间差改变帘缝宽度，

从而改变曝光时间。此种快门结构紧凑，外形尺

寸较小，比较适用于焦面空间尺寸较小的相机。

目前，国外焦面帘幕式快门的发展已趋于成

熟，而国内快门发展比较落后，现阶段还没有较成

熟的高性能焦面帘幕式快门。本文研究的快门针

对某型透射式光学系统的面阵相机，采用两个面

阵ＣＣＤ棱镜拼接，面阵ＣＣＤ探测器焦面与棱镜

面仅为２０ｍｍ，且要求两个面阵ＣＣＤ前的曝光狭

缝精确同步。针对相机的上述特点，提出了一种

结构简单，外形尺寸较小的焦面帘幕式快门，并通

过实验测试其性能。本快门具有如下特点：其一，

快门采用单帘周向运动形式，狭缝宽度固定，通过

改变帘幕运动速度调整曝光时间；其二，对应两个

面阵ＣＣＤ探测器位置关系，采用主、副快门的组

合结构，主、副快门帘采用相互正交垂直布置，通

过ＤＳＰ控制一个电机同时驱动，保证两个帘同步

运动精度。

２　焦面帘幕式快门的结构及原理

２．１　焦面帘幕式快门原理

本文提出的焦面帘幕式快门采用一个帘的形

式，快门帘为环形，周向均布有宽度相等的３个狭

缝，单向运动。相机照相时，每拍照一幅图片快门

帘转三分之一周停在一个位置，等待下一次拍照。

由于快门帘为环形，因此快门帘只需向一个方向

运动，无需返回即可连续拍照，结构示意图如图３

所示。在曝光时，快门帘的运动速度恒定，快门曝

光时间的大小通过调整快门帘运动速度来实现，

图３　环形帘的焦面帘幕式快门帘形式示意图
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不同曝光时间对应不同的快门帘运动速度。使用

这种快门，需将ＣＣＤ探测器放置在环形帘内，曝

光结束时，快门帘无需反卷，不需要另外增加一个

帘或机构遮挡住光线防止ＣＣＤ探测器继续曝光。

这种快门结构简单，外形尺寸也较小，自动化程度

高，拍照时依据测光元件实时测得的地面照度调

整快门帘运动速度，从而改变快门曝光时间。

２．３　焦面帘幕式快门结构

快门为焦面帘幕式正交组合结构形式，电机

同时驱动主、副两个独立的多缝式快门帘，保证两

片ＣＣＤ曝光一致性。快门组件主要由主快门、副

快门、驱动电机、减速器、编码器、离合器、框架、快

门帘、固定辊组件、张力辊组件等组成［７］，结构如

图４所示。

图４　快门组件结构简图
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快门组件驱动电机采用高速力矩电机，电机

前端联接速比为５／２４的减速器，电机后端联接增

量式编码器。快门采用一种弹簧离合器，前端通

过一对速比为１∶１的齿轮与减速器相连，后端通

过一对速比为７∶３的齿轮与快门固定辊组件相

联。快门帘安装在４个固定辊上，通过张力辊张

紧。快门帘周向均匀分布３个２．５ｍｍ×４２ｍｍ

的长条形开口作为快门帘缝，帘缝间隔为１４０

ｍｍ，如图５所示。

快门驱动电机、减速器、编码器构成快门的驱

动组件，快门工作时电机连续转动，离合器断开，

此时无力矩输出。相机开始拍照时，相机控制器

发出摄影脉冲，离合器通电，快门电机通过一对齿

轮带动离合器转动，离合器通过齿轮及锥齿轮同

图５　快门帘缝示意图

Ｆｉｇ．５　Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｐｌａｎｏｆｓｈｕｔｔｅｒｓｌｉｔ

时驱动主、副快门的固定辊组件转动，带动主、副

快门的快门帘高速同步匀速运动，快门由安装在

电机轴上的传感器反馈实现快门电机的稳速控

制。当帘缝运动到进入幅面时，ＣＣＤ探测器曝

光，当帘缝离开曝光幅面时，ＣＣＤ探测器曝光结

束，进入初始位置等待下一次曝光。

２．４　快门曝光时间的调节范围

快门曝光时间是快门的一项重要性能指标，

本相机要求快门曝光时间可在１／３００～１／１０００ｓ

调节。快门曝光时间的调节是通过改变快门驱动

电机转速来改变帘缝运动速度实现的，快门驱动

电机转速犚ｍｏｔｏｒ为１０２８～５１４２ｒ／ｍｉｎ，快门曝光

时间由公式（１）计算：

τ＝
犫

犻１犻２·π犱ｒｏｌ·犚ｍｏｔｏｒ
， （１）

其中，犫为帘缝宽度２．５ｍｍ；犻１ 为快门驱动电机

到离合器之间的传动比，取５／２４；犻２ 为离合器到

快门固定辊轴之间的传动比，取７／３；犱ｒｏｌ为快门

固定辊轴直径，取１９．１ｍｍ。由上式可知，快门

曝光时间为１／２００～１／１０００ｓ，满足使用要求。

通过更换快门帘，改变帘缝宽度，可以进一步拓展

曝光时间范围，如帘缝宽度为２ｍｍ时，快门曝光

时间为１／２５０～１／１２５０ｓ；帘缝宽度为１２．５ｍｍ

时，快门曝光时间１／４０～１／２００ｓ。

３　测试结果及分析

　　快门帘运动速度的均匀性是快门的又一项重

要性能指标，本相机要求快门帘运动速度均匀性

不大于１０％。快门工作时，在帘缝通过ＣＣＤ焦
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面过程中，快门电机转速和带动快门帘运动的齿

轮、辊轴的间隙以及快门帘的颤动都会引起快门

帘运动速度不均匀，使ＣＣＤ焦面各点处的曝光时

间不同，导致ＣＣＤ曝光不均匀，因此需要通过实

验进一步分析以上因素产生的影响。

３．１　快门电机转速测试结果

下图是帘缝宽度为２．５ｍｍ，曝光时间为１／

３６０ｓ时快门帘稳速情况，此时对应的快门帘运动

速度应为９００ｍｍ／ｓ，对应的电机转速为１８００ｒ／

ｍｉｎ，示波器测试结果如图６所示。

图６　电机转速测试结果

Ｆｉｇ．６　Ｔｅｓｔｒｅｓｕｌｔｏｆｍｏｔｏｒｖｅｌｏｃｉｔｙ

快门电机稳速误差δ计算公式如下：电机转

速的波动犚ｗａｖｅ为 ８０ｒ／ｍｉｎ，电机转速 犚ｍｏｔｏｒ为

１８００ｒ／ｍｉｎ，由此可知快门电机的稳速误差。

δ１＝
狉ｗａｖｅ
狉ｍｏｔｏｒ

×１００％＝
８０

１８００
×１００％＝４．４％ ．

（２）

３．２　快门曝光时间及快门帘运动速度均匀性测

试结果分析

实验时，采用帘缝宽度为２．５ｍｍ的快门帘，

在快门帘一侧选取任意３个位置布置３个光电

池，在快门帘另一侧用平行光照射。快门曝光时

间及快门帘运动速度均匀性检测原理图如图７所

示。

检测时，快门每工作一次，快门帘曝光狭缝依

次略过光电池，通过示波器测量光电池电压，每个

光电池形成一个方波，测得方波的前沿和后沿的

时间差即为该光电池对应快门帘位置的曝光时

间。改变快门驱动电机转速，测得快门的曝光时

间范围，测试结果如表１所示。

图７　快门曝光时间及快门帘运动速度均匀性检测原理

Ｆｉｇ．７　Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｄｉａｇｒａｍｏｆｔｅｓｔｏｆｅｘｐｏｓｕｒｅｔｉｍｅ

ａｎｄｃｕｒｔａｉｎｖｅｌｏｃｉｔｙｕｎｉｆｏｒｍｉｔｙ

表１　快门曝光时间测试结果

Ｔａｂ．１　Ｔｅｓｔｒｅｓｕｌｔｓｏｆｓｈｕｔｔｅｒｅｘｐｏｓｕｒｅｔｉｍｅ

次数
电机转速

／（ｒ·ｍｉｎ－１）

快门帘运动

速度／（ｍ·ｓ－１）

快门帘缝

宽度／ｍｍ

检测曝光

时间／ｓ

１ ９５０ ０．４７５ ２．５ １／２０２

２ １８００ ０．９ ２．５ １／３６０

３ ２１００ １．０５ ２．５ １／４１５

４ ３２００ １．６ ２．５ １／６５８

５ ４２００ ２．１ ２．５ １／８２９

６ ５５００ ２．７５ ２．５ １／１１７９

由表１可知，帘缝宽度为２．５ｍｍ时，快门曝

光时间为 １／２０２ ～１／１１７９ｓ，满足 １／３００～

１／１０００ｓ的曝光时间要求。

快门电机不直接驱动快门帘运动，快门电机

保证稳速并不能说明快门帘也同样稳速运动，而

快门帘运动又不易测量，那么，如何测量快门帘运

动速度均匀性呢。由于快门帘运动速度均匀性是

导致面阵ＣＣＤ上不同位置的曝光时间不同的唯

一因素，因此通过测量面阵ＣＣＤ上不同位置的曝

光时间可以间接测量快门帘运动速度均匀性。测

量方法与测量快门曝光时间调节范围方法相同，

测量时，电机转速不变，多次测量任意３点位置的

曝光时间，取实测曝光时间与理论计算曝光时间

差值的最大值作为曝光时间最大误差，即为快门

帘运动速度均匀性误差［８］。测试结果如表２所

示。
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表２　快门帘运动速度均匀性测试结果

Ｔａｂ．２　Ｔｅｓｔｒｅｓｕｌｔｏｆｃｕｒｔａｉｎｖｅｌｏｃｉｔｙｕｎｉｆｏｒｍｉｔｙ

次

数

电机转速

／（ｒ·ｍｉｎ－１）

快门帘运动

速度／（ｍ·ｓ－１）

快门帘缝

宽度／ｍｍ

计算曝光

时间／ｍｓ

检测点１曝光时间 检测点２曝光时间 检测点３曝光时间

实测值

／ｍｓ

与计算曝光时

间差值／ｍｓ

实测值

／ｍｓ

与计算曝光时

间差值／ｍｓ

实测值

／ｍｓ

与计算曝光时

间差值／ｍｓ

１ ２１００ １．６ ２．５ ２．３８ ２．５２ ０．１４ ２．４３ ０．０５ ２．４５ ０．０７

２ ２１００ １．６ ２．５ ２．３８ ２．３１ －０．０７ ２．５４ ０．１６ ２．４７ ０．０９

３ ２１００ １．６ ２．５ ２．３８ ２．４５ ０．０７ ２．５９ ０．２１ ２．５１ ０．１３

４ ２１００ １．６ ２．５ ２．３８ ２．３０ －０．０８ ２．４１ ０．０３ ２．３９ ０．０１

５ ２１００ １．６ ２．５ ２．３８ ２．２７ －０．１１ ２．４８ ０．１０ ２．４０ ０．０２

６ ２１００ １．６ ２．５ ２．３８ ２．２５ －０．１３ ２．４１ ０．０３ ２．４７ ０．０９

７ ２１００ １．６ ２．５ ２．３８ ２．５１ ０．１３ ２．４７ ０．０９ ２．３９ ０．０１

８ ２１００ １．６ ２．５ ２．３８ ２．３８ 　　０ ２．５４ ０．１６ ２．２９ －０．０９

９ ２１００ １．６ ２．５ ２．３８ ２．４９ ０．１１ ２．３４ －０．０４ ２．２０ －０．１８

１０ ２１００ １．６ ２．５ ２．３８ ２．５５ ０．１７ ２．４２ ０．０４ ２．５５ ０．１７

　　由表２可知，实测与理论计算曝光时间的最

大差值为０．１８ｍｓ，快门帘运动速度均匀性最大

误差［９］为：

δ２＝
δｍａｘ

δｎｕｍ
×１００％＝

０．１８

２．３８
＝７．６％ ． （３）

由以上检测结果可知，快门帘运动速度均匀

性误差为７．６％，满足相机指标要求。快门帘是由

快门电机驱动的，理想条件下，快门电机稳速误差

即为快门帘运动速度均匀性误差，但传动链内的

空回、运动中齿形带颤动都会对快门运动速度均

匀性产生影响。由前面检测可知，快门电机转速

误差为４．４％，快门帘运动速度均匀性误差为

７．６％，可知传动链内的空回、运动中齿形带颤动

给快门帘运动速度均匀性造成３．２％的误差影

响。因此，若进一步提高快门运动速度均匀性，需

采取措施提高快门电机稳速精度，减小传动链内

的空回，限制齿形带颤动。

４　结束语

　　本文针对大面阵ＣＣＤ相机棱镜拼接的特点，

提出了一种单帘正交组合式快门的结构形式，并

介绍了快门的结构和工作原理，对快门的曝光时

间进行了计算、检测。实验结果表明：快门曝光时

间可在１／２００～１／１０００ｓ调节，快门帘运动速度

均匀性优于８％，基本满足了相机的成像要求。

本快门具有结构简单，尺寸小的优点，通过更改快

门帘的尺寸，快门可以适应各种尺寸焦面相机的

要求，但由于快门帘为环行结构，使用时ＣＣＤ探

测器需放置在快门帘环行结构内，这样导致了在

维修快门时需将ＣＣＤ探测器取下才能装拆快门，

操作烦琐且不易保证每次安装ＣＣＤ探测器的位

置精度。另外，在地面照度低时，由于需要较长的

曝光时间，必须降低快门帘的运动速度，导致相机

拍照一幅照片的时间较长，因此本快门不适合在

摄影周期较短的航空相机上使用［１０］。
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位，２００８年于中国科学院长春光学精

密机械与物是研究所获硕士学位，主要

从事航空相机结构设计的研究。Ｅ

ｍａｉｌ：ｚｈａｎｇｊｉｃｈａｏ＠ｓｏｈｕ．ｃｏｍ

丁亚林（１９６４－），男，吉林长春人，研究

员，博士生导师，主要从事航空遥感相

机稳定成像技术的研究。Ｅｍａｉｌ：ｄｉｎ

ｇｙｌ１９６４＠ｓｏｈｕ．ｃｏｍ

曹国华（１９６５－），男，教授，博士生导

师，主要从事光电检测、机电系统控制

理论与技术等方面的教学和研究工作。

Ｅｍａｉｌ：ｚｈｗ＿ｓｏｈｕ＠ｓｉｎａ．ｃｏｍ
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